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Forza di serraggio

Questa pinza elettrica pud essere
usata per serrare il carico sia
dall’esterno che dall’interno.

La presa puo essere fatta in ogni
posizione raggiungibile con la corsa
delle griffe.

Dopo il serraggio, il carico sara
tenuto con la sola forza della molla
(Motore spento e consumo ZERO),
anche in caso di interruzione
dell’alimentazione.

Inoltre il meccanismo di trasmissione

€ irreversibile, anche senza
alimentazione.
Pertanto non bisogna tentare
di aprire o chiudere la pinza
manualmente.

Avvertenze

Evitare il contatto con sostanze
corrosive, spruzzi di saldatura,
polveri abrasive, che potrebbero
danneggiare la funzionalita della
pinza.

Per nessun motivo, persone od
oggetti estranei devono entrare nel
raggio d’azione della pinza.

La pinza non deve essere messa
in servizio prima che la macchina
di cui fa parte sia stata dichiarata
conforme alle disposizioni di
sicurezza vigenti.

Istruzioni per I'uso (IT)
Operating instructions (EN)

IST-MPXM
03/2019

MPXM

Pinza elettrica
parallela 2 griffe
autocentrante

2-jaw parallel
self-centering electric

gripper

Gripping force

This electric gripper can be used for
either external or internal gripping
applications.

The part will be gripped in any
position within the jaw stroke.

After the part is gripped, the spring
force will hold the part

(Motor OFF and ZERO consumption).
Even in case of power black-out.
Furthermore the gripper mechanism
is irreversible, even without power
supply.

So do not attempt to open or close
the gripper manually.

Cautions

Never let the gripper come into
contact with corrosive substances,
soldering splashes or abrasive
powders as they may damage the
gripper.

Never let personnel or objects stand
within the operating range of the
gripper.

Never operate the gripper if the
machine on which it is fitted does
not comply with safety laws and
standards of your country.

Sensori

Il rilevamento della posizione di

lavoro € affidato a uno o piu sensori
magnetici di prossimita (opzionali),
che rilevano la posizione attraverso i
magneti sulle griffe.

Quindi, per un corretto funzionamento,
€ da evitare I'impiego in presenza di
forti campi magnetici od in prossimita
di grosse masse di materiale

ferromagnetico.

| sensori utilizzabili sono:

Sensors

inside.

troubles.

Use sensors:

SN4N225-G | PNP

SN4M225-G | NPN

Cavo 2.5m / 2.5m cable

SN3N203-G | PNP

SN3M203-G | NPN

Connettore M8 / Snap M8 plug connector

SS4N225-G | PNP

SS4M225-G | NPN

Cavo 2.5m / 2.5m cable

SS3N203-G | PNP

SS3M203-G | NPN

Connettore M8 / Snap M8 plug connector

Sono tutti dotati di un cavo piatto a

tre fili e di un led.

4 2\
SN...
SS...
& J
Griffa Magnete Sensore
Jaw Magnet Sensor

Connessione elettrica

La pinza & dotata di connettore
M8 a 3 poli per I'alimentazione
a 24 Vdc e per il segnale di
chiusura/apertura (ON/OFF).
Non & necessaria un’ulteriore
elettronica di comando

esterna.

Forza di serraggio totale

Total gripping force

Frequenza (T ambiente = 30°C)

The operating position can be
checked by one or more magnetic
sensors (optional), that detect the
position by the magnets on the jaws

Therefore a near big mass of
ferromagnetic material or intense
magnetic fields may cause sensing

+
out
PNP

Magneto-resistive

+
NPN
our

They are all provided with a 3-wire flat
cable and a LED.

Electrical connection

It is possible to provide the power
supply at 24Vdc and the and the
closing/opening signal (ON/OFF) by
the M8 standard connector with

3 poles. No further electronics is
necessary to drive the gripper.

PINZA
CHIUSA

CLOSED

GRIPPER

+24  +24
Vdc Vdc

PINZA
APERTA

OPEN
GRIPPER

Frequency (T ambient = 30°C)

Tempo di lavoro pinza
Working gripper time

Ciclo di lavoro (T ambiente = 30°C)

Duty cycle (T ambient = 30°C)

Corrente di picco
Peak current
Corrente nominale
Nominal current

95N

Potenza motore brushless

Brushless motor power

Segnale d’ingresso apertura / chiusura
Open / closed input signal
Temperatura di esercizio

Operating temperature

68 N 215N
0.75 Hz 1.2 Hz 0.85 Hz
0.3s 0.28s 0.3s
45% 68% 51%
0.9 Apk 1.2 Apk 3.8 Apk
0.3 Arms 0.4 Arms 0.8 Arms
6W 11w 23 W

PNP open collector

5° + 60°C.
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Befestigung

Dieser elektrische Greifer kann
verwendet werden, um die Last
sowohl von aufen als auch von
Innen einzuspannen.

Er ist in jeder Position durch die
Verschiebung der Fingergreifer
erreichbar.

Nachdem die Last befestigt worden

ist, wird sie durch die Kraft der Feder

festgehalten (Motor ausgeschaltet,
Verbrauch gleich Null).

Ein Stromausfall &ndert an der
Situation nichts.

Zudem kann das
Ubertragungsmechanismus auch
nicht nach einem Stromausfall
zurlick geschaltet werden.

Daher darf der Greifer nicht von Hand

gedffnet oder geschlossen werden.

Warnung

Ein Kontakt mit atzenden
Substanzen, Schweifperlen oder
Schleifpulver ist zu vermeiden, da
dadurch die Funktionstlchtigkeit des
Greifers negativ beeinflusst werden
kénnte. Unbefugte Personen oder
Gegenstande dlrfen auf keinen Fall
in den Aktionsbereich des Greifers
gelangen. Bevor die Maschine, zu

deren Ausstattung der Greifer gehort,

nicht als konform mit den gultigen
Sicherheitsnormen erklart wurde,
darf der Greifer nicht in Betrieb
gesetzt werden.

Bedienungsanleitung (DE)
Notice d'utilisation (FR)

IST-MPXM
03/2019

MPXM

Selbstzentrierender
elektrischer
2 Backen-Parallelgreifer

Pince électrique
paralléle avec 2

machoires autocentrante

Force de serrage

Cette pince électrique permet de
serrer la charge de I'extérieur ou de
I'intérieur, en toute position, dans les
limites de la course de la pince.

La charge est ensuite maintenue par
la pression du ressort (moteur éteint
et aucune consommation), y compris
en cas de panne d’électricité.

Le mécanisme de transmission est
irréversible, y compris en I'absence
d’alimentation.

Ne pas tenter d’ouvrir ou de fermer la
pince manuellement.

Avertissements

Eviter tout contact avec des
substances corrosives, projections

de soudure ou poudres abrasives
risquant d’endommager la pince.

Les personnes ou les corps étrangers
ne doivent en aucun cas pénétrer
dans le rayon d’action de la pince.

La pince ne peut étre mise en service
que si la machine dont elle fait
partie a été déclarée conforme aux
dispositions de sdreté en vigueur.

Sensoren

Die Erfassung der Arbeitsposition
erfolgt durch einen oder mehrere
magnetische Naherungssensoren
(Option), die die Position Uber die
Magnete an den Fingergreifern

identifizieren. Um einen einwandfreien

Betrieb zu gewahrleisten, sind daher
starke magnetische Felder und die
Nahe von groen ferromagnetischen
Materialmassen zu vermeiden.
Sensoren, die zum Einsatz kommen,
sind:

Capteurs

Un ou plusieurs capteurs
magnétiques de proximité (facultatifs)
détectent la position au moyen des
aimants sur les machoires.

En vue d’un fonctionnement correct,
éviter toute utilisation en présence
de forts champs magnétiques ou de
masses importantes de matériau
ferromagnétiques.

Capteurs pouvant étre utilisés:

SN4N225-G | PNP +

2.5m Kable / Cable 2.5m
SN4M225-G | NPN out
SN3N203-G | PNP PNP

M8 Stecker / Connecteur M8 -
SN3M203-G | NPN Magneto-resistive
SS4N225-G | PNP +

2.5m Kable / Cable 2.5m NPN
SS4M225-G | NPN

out

SS3N203-G | PNP

M8 Stecker / Connecteur M8 -
SS3M203-G | NPN

Alle Sensoren sind mit einem
3-Leiter-Flachbandkabel und einer
Led ausgestattet.

' 2\
SN...

N /

Backe Magnet Sensor

Méchoire Aimant Capteur

Tous sont équipés d’un céble plat a
trois fils et d’'une DEL.

Raccordement électrique

Le connecteur M8 a 3 pdles de la
pince permet une alimentation a
24 Vcc et le signal de fermeture/
ouverture (ON/OFF).

Aucun composant électronique
supplémentaire n’est requis pour la
commande.

Elektrischer Anschluss

Der Greifer ist mit einem
3-poligen Verbinder M8 fir eine
24Vdc-Stromversorgung und
das Signal Offnen/SchlieBen
(ON/OFF) ausgestattet.

Eine zusatzliche auRere
Steuerelektronik ist nicht

erforderlich. =

+24  +24
Vdc Vdc

GREIFER GREIFER

GESCHLOSSEN GEOFFNET
PINCE PINCE
FERMEE OUVERTE

Gesamtspannkraft

95N

Force de serrage totale

Frequenz (Umgebungs-T = 30°C)
Fréquence (T ambiante = 30°C)
Greifer-Arbeitszeit

Temps de travail pince

Arbeitszyklus (Umgebungs-T = 30°C)
Cycle de travail (T ambiante = 30°C)
Stromspitze

Courant de créte

Nennstrom

Courant nominal

Leistung Brushless-Motor

Puissance moteur sans balais
Eingangssignal 6ffnen/schlieBen
Signal d’entrée ouvert / fermé
Betriebstemperatur

Température de fonctionnement

68 N 215N
0.75 Hz 1.2 Hz 0.85 Hz
03s 0.28s 03s
45% 68% 51%
0.9 Apk 1.2 Apk 3.8 Apk
0.3 Arms 0.4 Arms 0.8 Arms
6W 11w 23 W

PNP open collector

5° + 60°C.
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68 N 215N
0.75 Hz 1.2 Hz 0.85 Hz
03s 0.28 s 03s
45% 68% 51%
0.9 Apk 1.2 Apk 3.8 Apk

0.3 Arms 0.4 Arms 0.8 Arms

6W 11w 23 W

PNP FF %4 Ha Al
PNPRAOL Y%

5° +60°C.
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(TR) Galisma talimatlari

IST-MPXM
03/2019

MPXM

2-jaw W XS T &7

Al T2

2 ceneli paralel

kendiliginden
merkezlenen elektrikli

tutucu

Tutma kuvveti

Bu elektrikli tutucu yuki gerek
icten gerekse distan kavrama
uygulamalarinda kullanilabilir.
Parca ¢ene strogu sinirlari icinde

herhangi bir pozisyonda tutulacaktir.
Parcanin kavramasi gerceklestikten
sonra parga yay kuvveti ile tutulacaktir
(motor KAPALI ve tlketim SIFIRdir).
Elektrik kesintisi durumunda dahi bu
sekilde calismaktadir.
Ayrica, guc beslemesi olmadiginda bile
tutucu mekanizmasi geri donemezdir.
Bu nedenle tutucuyu manuel olarak
acmaya veya kapamaya calismayiniz.

Dikkat

Tutucunun su maddelerle temas
etmesinden kaginin: korozyona

neden sogutucular, taslama tozu veya
parlayan kivilcim.

Tutma aparatlari ile arasina herhangi
bir kisinin elini koymadigindan ve
tutucu yolunda herhangi bir nesne
olmadigindan emin olun.

Monte edildigi makinenin
Ulkenizin emniyet mevzuatlarina
ya da standartlarina uygunlugu
beyan edilmeden 6nce tutucu
calistinimamalidir.

A

Sensorler

SZF Q|X|= St EE= O 0| Xp7| MM Calisma pozisyonu ¢ene igindeki
b

=X miknatislar vasitasiyla pozisyon tespiti

(jaws) LIEO|| = XMoo 2 Q|X|E ZHEE  yapan bir veya birden fazla manyetik

- AFHLE

XpAEH LHBS "M M| MM e

[Sae——

sensor (opsiyonel) ile yapilabilir.
Detaylar icin “Aksesuarlar” bolimine

ARSI bakiniz.

28 X7| MME AL2S 42, 4t Xt Manyetik yakinlk sensorlerinin

SZ0| 2 20|Lt st X7 |&0] Q= kullanimi, algilama sorunlara neden
oM LR 2H|7F eHlst ~ 9loa g, olabilmeleri nedeni ile buyuk capli
Ol oAM= A S Tle FHA|I2. ferromanyetik malzeme kiitleleri ya da

AL TS AIA:

yogun manyetik alanlar s6z konusu
oldugunda kullaniimamalidir.
Kullanilabilen sensorlar:

SN4N225-G |PNP | 25m 70| N
SN4M225-G | NPN | 2-5m Kablo

SN3N203-G |PNP | 8 ALH Zaj1 F{4lF "
SN3M203-G | NpN | M8 konektor PP -
SSAN225-G |PNP | 2.5m #jo|= Magneto-resistive
$S4M225-G | NPN | 2-5m Kablo NPN +
SS3N203-G |PNP | g ALH =gy F{ulE our
$S3M203-G | NPN | M8 konektdr -

34 Z21 70|12 & LEDS} 2PH|
HISELICt

4 A
SN...

S J

Z(jaw)  Xp7| MIA

Cene Miknatis  Sensor

Hepsi 3 telli diiz kablo ve bir LED ile
donatiimigtir.

Elektrik baglantisi

Tutucuyu 24 Vdc ile beslemek igin ve
acma/kapama sinyali (ON/OFF) igin
standart M8 3 kutuplu konektor ile
tedarik etmek miumkundur.

Tutucunun kumandasi icin baska
herhangi bir elektronik aksam
gerekmemektedir.

7| 92

24vdcof| M T 32 FRE
M35k, 3= M8 EZ F{HIE{0)| A
H|4/2Z A S(ON /OFF)E ®MEE

& AFHCTE

J2[BE PSS T 01y
T R

+24  +24
Vdc Vdc

|24 =l E

SEIfT ) |
TUTUCU TUTUCU
KAPALI ACIK

Bor2

ToplaFl tutma kuvveti
30°C A20j| M =it
30°C ortam sicakhiginda frekans
J2|H =S Az
Tutucu caligma siiresi
30°C &20|M FE| Wo|2
30°C ortam sicakhginda calisma cevrimi
o3 Mz
Pik akimi
23 Hg
Nominal akim
Be{Algl=s 2E i
Firgasiz motor giicii
QE/m U NS
Acma/kapama girdi sinyali
IE 2

1o

Calisma Sicakhg

68 N 95N

215N
0.75 Hz 1.2 Hz 0.85 Hz
03s 0.28s 03s
45% 68% 51%
0.9 Apk 1.2 Apk 3.8 Apk
0.3 Arms 0.4 Arms 0.8 Arms
6W 11w 23 W
PNP 2Z Z3|F|
PNP acik kolektor
5° + 60°C.
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Forza di serraggio

Questa pinza elettrica pud essere
usata per serrare il carico sia
dall’esterno che dall’interno.

La presa puo essere fatta in ogni
posizione raggiungibile con la corsa
delle griffe.

Dopo il serraggio, il carico sara
tenuto con la sola forza della molla
(Motore spento e consumo ZERO),
anche in caso di interruzione
dell’alimentazione.

Inoltre il meccanismo di trasmissione
€ irreversibile, anche senza
alimentazione.

Pertanto non bisogna tentare

di aprire o chiudere la pinza
manualmente.

Connessione elettrica

La pinza & dotata di connettore M8
a 4 poli per I'alimentazione a 24 Vdc
e per il segnale di comunicazione
seriale RS-485 (canali differenziali
AeB).

Istruzioni per I'uso (IT)
Operating instructions (EN)

IST-MPXM-IOL
09/2020

MPXM

Pinza elettrica
parallela 2 griffe
autocentrante
per IOLBOX

2-jaw parallel
self-centering
electric gripper
for IOLBOX

Gripping force

This electric gripper can be used for
either external or internal gripping
applications.

The part will be gripped in any
position within the jaw stroke.

After the part is gripped, the spring
force will hold the part

(Motor OFF and ZERO consumption).
Even in case of power black-out.
Furthermore the gripper mechanism
is irreversible, even without power
supply.

So do not attempt to open or close
the gripper manually.

Electrical connection

It is possible to provide the power
supply at 24Vdc and the RS-

485 serial communication signal
(differential A and B channels) by the
M8 standard connector with 4 poles.

I [ T e
68 N 95N

Forza di serraggio totale

Total gripping force

Frequenza (T ambiente = 30°C)
Frequency (T ambient = 30°C)
Tempo di lavoro pinza

Working gripper time

Ciclo di lavoro (T ambiente = 30°C)
Duty cycle (T ambient = 30°C)
Corrente di picco

Peak current

Corrente nominale

Nominal current

Potenza motore brushless
Brushless motor power
Temperatura di esercizio
Operating temperature

Sensori

Il rilevamento della posizione di

lavoro € affidato a uno o piu sensori
magnetici di prossimita (opzionali),
che rilevano la posizione attraverso i
magneti sulle griffe.

Quindi, per un corretto funzionamento,
€ da evitare I'impiego in presenza di
forti campi magnetici od in prossimita
di grosse masse di materiale
ferromagnetico.

| sensori utilizzabili sono:

215N
0.75 Hz 1.2 Hz 0.85 Hz
03s 0.28s 03s
45% 68% 51%
0.9 Apk 1.2 Apk 3.8 Apk
0.3 Arms 0.4 Arms 0.8 Arms
6W 11w 23 W
5° + 60°C
Sensors

The operating position can be
checked by one or more magnetic
sensors (optional), that detect the
position by the magnets on the jaws
inside.

Therefore a near big mass of
ferromagnetic material or intense
magnetic fields may cause sensing
troubles.

Use sensors:

SN4N225-G | PNP
SN4M225-G | NPN

Cavo 2.5m
2.5m cable

SN3N203-G | PNP
SN3M203-G | NPN

Connettore M8

Snap M8 plug connector

+
SN... out
l PNP

Magneto-resistive

S§S4N225-G | PNP | cavo 2.5m
$S4M225-G | NPN | 2-5m cable

+
NPN

Connettore M8
Snap M8 Wplug
connector

SS3N203-G | PNP

SS3M203-G | NPN

out
SS...

Sono tutti dotati di un cavo piatto a
tre fili e di un led.

Sensore
Sensor

Griffa Magnete
Jaw Magnet

They are all provided with a 3-wire flat
cable and a LED.
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Befestigung

Dieser elektrische Greifer kann
verwendet werden, um die Last
sowohl von aufen als auch von
Innen einzuspannen.

Er ist in jeder Position durch die
Verschiebung der Fingergreifer
erreichbar.

Nachdem die Last befestigt worden
ist, wird sie durch die Kraft der Feder
festgehalten (Motor ausgeschaltet,
Verbrauch gleich Null).

Ein Stromausfall andert an der
Situation nichts.

Zudem kann das
Ubertragungsmechanismus auch
nicht nach einem Stromausfall
zurlick geschaltet werden.

Daher darf der Greifer nicht von Hand
gedffnet oder geschlossen werden.

Elektrischer Anschluss

Der Greifer ist mit einem 4-poligen
M8 Stecker flir die 24 Vdc-
Stromversorgung und fiir das
serielle Kommunikationssignal
RS-485 (Differentialkanale A und B)
ausgestattet.

Bedienungsanleitung (DE)
Notice d'utilisation (FR)

IST-MPXM-IOL
09/2020

MPXM

Selbstzentrierender
elektrischer 2-Backen-
Parallelgreifer fiir
IOLBOX

Pince électrique paralléle
avec 2 machoires
autocentrantes pour
I0LBOX

Force de serrage

Cette pince électrique permet de
serrer la charge de I'extérieur ou de
I'intérieur, en toute position, dans les
limites de la course de la pince.

La charge est ensuite maintenue par
la pression du ressort (moteur éteint
et aucune consommation), y compris
en cas de panne d’électricité.

Le mécanisme de transmission est
irréversible, y compris en I'absence
d’alimentation.

Ne pas tenter d’ouvrir ou de fermer la
pince manuellement.

Raccordement électrique

La pince est dotée d’un connecteur
M8 a 4 pdles pour I'alimentation

en 24 Vdc et pour le signal de
communication série RS-485 (canaux
différentiels A et B).

_ MPXM1612I0L | MPXM2516I0L | MPXM3220I10L
68 N 95N

Gesamtspannkraft

Force de serrage totale

Frequenz (Umgebungs-T = 30°C)
Fréquence (T ambiante = 30°C)
Greifer-Arbeitszeit

Temps de travail pince

Arbeitszyklus (Umgebungs-T = 30°C)
Cycle de travail (T ambiante = 30°C)
Stromspitze

Courant de créte

Nennstrom

Courant nominal

Leistung Brushless-Motor

Puissance moteur sans balais
Betriebstemperatur

Température de fonctionnement

Sensoren

Die Erfassung der Arbeitsposition
erfolgt durch einen oder mehrere
magnetische Naherungssensoren
(Option), die die Position Uber die
Magnete an den Fingergreifern
identifizieren. Um einen einwandfreien
Betrieb zu gewahrleisten, sind daher
starke magnetische Felder und die
Nahe von groRen ferromagnetischen
Materialmassen zu vermeiden.
Sensoren, die zum Einsatz kommen,
sind:

215N
0.75 Hz 1.2 Hz 0.85 Hz
0.3s 0.28 s 03s
45% 68% 51%
0.9 Apk 1.2 Apk 3.8 Apk
0.3 Arms 0.4 Arms 0.8 Arms
6W 11w 23W
5° + 60°C
Capteurs

Un ou plusieurs capteurs
magnétiques de proximité (facultatifs)
détectent la position au moyen des
aimants sur les machoires.

En vue d’un fonctionnement correct,
éviter toute utilisation en présence
de forts champs magnétiques ou de
masses importantes de matériau
ferromagnétiques.

Capteurs pouvant étre utilisés:

SN3M203-G | NPN | Connecteur M8r

+
SN4N225-G | PNP | 2 5m Kable
SN3N203-G | PNP | M8 Stecker l VP =

Magneto-resistive

S§S4N225-G | PNP | 9 5m Kable - +
$S4M225-G | NPN | Cable 2.5m

out
SS3N203-G | PNP | g stecker ’s s
$S3M203-G | NPN | Connecteur M8

Alle Sensoren sind mit einem
3-Leiter-Flachbandkabel und einer
Led ausgestattet.

Sensor
Capteur

Backe
Méchoire

Magnet
Aimant

Tous sont équipés d’un cable plat a
trois fils et d’'une DEL.

10-LINK QI0- Link Fieldbus 10-LINK QIO-Link Fieldbus
IOLBOX MASTER Type 8 | Ethernet Avvertenze Cautions IOLBOX MASTER Type8 | Ethernet Warnung Avertissements
Junction Terminal Evitare il contatto con sostanze Never let the gripper come into - - Junction Terminal Ein Kontakt mit atzenden Eviter tout contact avec des
B ; RS-485 "% node corrosive, spruzzi di saldatura, contact with corrosive substances, g Tl RS-485  "o% node Substanzen, Schweiperlen oder substances corrosives, projections
il 3 e Modbus 1T 1.~ ° polveri abrasive, che potrebbero soldering splashes or abrasive L § e Modbus 1T 1 ~ 77 Schleifpulver ist zu vermeiden, da de soudure ou poudres abrasives
C anare Finoa 5 danneggiare la funzionalita della powders as they may damage the ananc Bis zu 5 dadurch die Funktionstlchtigkeit des risquant d’endommager la pince.
i Pinze pinza. gripper. __ Greifer Greifers negativ beeinflusst werden Les personnes ou les corps étrangers
BU+«24vee . Y Per nessun motivo, persone od Never let personnel or objects stand BU+24vie - L} i R konnte. Unbefugte Personen oder ne doivent en aucun cas pénétrer
g-BK = <":| Up. to5 oggetti estranei devono entrare nel within the operating range of the p_BK = <":| Jusqua Gegenstande dirfen auf keinen Fall dans le rayon d’action de la pince.
p_WH BN : Grippers raggio d’azione della pinza. gripper. A-_WH BN ‘ 5 pinces in den Aktionsbereich des Greifers La pince ne peut étre mise en service
~ ~ ~ La pinza non deve essere messa Never operate the gripper if the gelangen. Bevor die Maschine, zu que si la machine dont elle fait
Slave ID=1 Slave ID=2 Slave ID=5 Slave ID=1 Slave ID=2 Slave ID =5

machine on which it is fitted does
not comply with safety laws and
standards of your country.

in servizio prima che la macchina
di cui fa parte sia stata dichiarata
conforme alle disposizioni di

sicurezza vigenti.

deren Ausstattung der Greifer gehort,
nicht als konform mit den gultigen
Sicherheitsnormen erklart wurde,
darf der Greifer nicht in Betrieb
gesetzt werden.

partie a été déclarée conforme aux

. ; , dispositions de slreté en vigueur.
La pinza comunica verso I'lOLBOX

tramite il protocollo Modbus
standard, descritto brevemente di
seguito per la lettura dei dati pinza
con slave ID (Baud Rate 9600).

The gripper communicates with
IOLBOX via the standard Modbus
protocol, described briefly below for
reading only gripper data whit slave ID
1 (Baud Rate 9600).

Der Greifer kommuniziert mit der
IOLBOX Uber das im Folgenden kurz
beschriebene Standard-Modbus-
Protokoll zum Lesen der Greiferdaten
mit der Slave-ID (Baudrate 9600).

La pince communique vers I'lOLBOX
via le protocole Modbus standard,
décrit brievement ci-aprés pour la
lecture des données de la pince avec
slave ID (taux de Baud 9600).

Sotto un esempio di comunicazione
per lettura dati.

Below an example of communication
to read data.

1 4 0 0 0 2

word https://www.gimatic.com/

Pinza | Data size | Stave D | Function | Number of data | Data 1-2 (Position) | Data3-4 (stroke) [ CRCHI | crelo [WCNON:PEIteRlesE R
Grippers | Reply byte 4 4 0 2 0 203 255 20

1 0 https://www.gimatic.com/

Nachfolgend ein Beispiel fir die
Kommunikation zum Datenlesen.

Voici un exemple de communication
pour la lecture des données.

oLsox | Richiesta Slave ID Number of data CRCHI | CRCLO
Request 1 4 0 0 0 3 =

word 255

Pinza Risposta Slave ID Number of data | Data 1-2 (Position) Data 3-4 (Stroke) CRCHI
Grippers | Reply 1 4 4 0 2 0 203 255

byte

Informations pour IOLBOX et IODD
disponibles sur le site
https://www.gimatic.com/

255 7

CRCLO Info IOLBOX und I0DD unter
200 https://www.gimatic.com/
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FERH

TG AR E S TR Y AT

JERDAR

PRFRB RIS, RS TP e i
(HALCPAIFIEIEFE) »

R ffigse e

FiAh, Rl PR
CIpTiL=

Bt 18205 T304 H O AT

ERR

AT A — A T 24 AR E IR
I RS-485 B TIBHUE S (ZE50HiE A
FIB) 19445 M8 TR

(FF30) #RAEUEH
(JP) EnfRDIET

IST-MPXM-IOL
09/2020

MPXM
FTFIOLBOXHIA A 24
G AT EX
P [E R

IOLBOXFES BTS2
FIREREHY /¥

Uy Th

COEENT )y IS R TE
Tel&RERT )y TOWTNOREREIC
HERTEEY,
BBE3—DARO—ZHDEDS
BCCHETUv I TEEY,
WAy TENF SR AT
T TEHRERELET
(E—Z2—F 7 CTEIEELO),

BB THAYE,

TSI T RIS EREREL
THARAHN T,

ZFDIe&d. ) v INEFECRALKL
SELEWVWTLIEEL,

51) 5= iE, 24 VOCEREHAREH
KURS-485 )7 ILiBIEEBRADALE
S MBERIR Y2 — DMV TVET (

DIEF ¥ XIVABLUB).,
10-LINK @I0-Link Fieldbus
MASTER Type B | Ethernet
I0LBOX
Junction Terminal

RS-485

node

p-BK
WH

WURPTE, Z IR s i
Modbus FMY 5 TOLBOX 38/, PR
FAME 1D S22 (R
9600) o

IR s €ined i elibiN N

Request word

= U Modous 7 T
¢ e
BU+24vic i
BN ]

Slave ID =1

1 4 0 0 0 2 7

=ik5
MR

BRAS
BDY)yIN—

Slave ID = 2

Slave ID =5

1)y IN—& LU DR B EREADE
Y AZ#EModbus 7O b LENLT
IOLBOX&@EEL. AL —TIDEBWLT
F)yIN—DT —RE5HIHAFET (
A~—L—19600),

LUFIE T—25HAH DD DBE
DHTY,

I [ T e
68 N 95N

BT
300 C IR AR
FESURE30°CTDTA7IVE
PUREE AR
ENES ) ) B
30" C IR RN . 9
BESEECCCOTI— T 5% 68% S1%
WEAF FLI
E—omR
FRAR i
PNENETR
6 L E AL R
ISILRE—E—OS oW 1w 23W
FE TR
EERE
R
TEE N RS R AR I A —
DEE AN RS (ATE) WL A

0.75 Hz 1.2 Hz 0.85 Hz

0.3s 0.28 s 0.3s

0.9 Apk 1.2 Apk 3.8 Apk

0.3 Arms 0.4 Arms 0.8 Arms

5° +60°C

-
B(EEI. Y 3—NEOBE THIE
R T B 1 DU EDRHS L —IT

BT FOTHERTEET,

HXPEMEE, WSW W 5. FFRICOVTOE MIBRIEZIY3Y

TER RV R aR R R  f EBRUTEEL,

R B R, Fohaslkn MRS Y —EERTHILT,

(15718 BHOMEES | EHECTTEhH B R
BEORBMENEFId8 155
|SGE DI EEHEET,

] LA 15 8 R Y —:

SN4N225-G | PNP | H1%Zk 2.5m
SNAM225-G | NpN | 2077V SN...

SN3N203-G | PNP | iZE4%4s M8

+
out
PNP

SN3M203-G | NpN | X7V 7MBT ST AR5~ Magneto-resistive

SS4N225-G | PNP | HiZt 2.5m \PN +

SS4M225.G | NPN | 25M7T =L

SS3N203-G | PNP |j&i5 \g & o
2FvIM8TSH ARG~ | SS- -

SS3M203-G | NPN

TR T 3 L P80 — 1
LED 4T

ZNSE>INTCIET IV —T IV
BLULEDHETREEINE T,

e B s
Ja— WAa

BwE
BRI R B IR
e R, LABTUR.

E@%&i&ﬁ AT tgE NI A
V.

LUF DA )y IN— DV g 5T
EEBFITLIEEW I BRZS|ERD
AR EIB. £ldMEX/N—7,

HEBDDFET )Y —IVDREIT
BHOVEVESITL Iy N —DRE
(B ENESICLTLIEE L,

FERIABE AR 28 [ 58 R D GIE
BT, A AR

DR IAC 3 DN (S =
EDEEEIF T 2REFIBTLT
WBTEEMERSBEICT )y iIN—%
EMESHE I EYE A,

56 I0LBOX 5 10DD HIfE &, 151H)
https://www.gimatic.com/

IOLBOX&IODDD E#RIF U T T E

055 feE L https://www.gimatic.com/

Pinza | Risposta | Datasize | SlaveID | Function [ Number of data | Data 1-2 (Position) | Data3-4 (stroke) [ creHi [ crelo
Grippers | Reply byte 1 4 4 0 2 0 203 255 200
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LR
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4
zZ
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<)

o2
ol ®M7|4 JE|HE oF EE L2 Jald
ofE2|Ho|MBOZ AFRE 4 Ql&LCt
HES X AER23 o] Yolo| 2IX|oM
St guick

HEZ0| QMR & ADE slog HES
fXIg ALt

(2E{ OFF & ZERO AH]).

Mol 20|z OrE7EX|ILICh
5 J2H 7|ARR = MXIo M
Ao = ZH=FHLCE

et J2|HE 2502 YL EFX|
OhAl2.

11
odg

HM7| AZ

J2|Holl= 24 Vde M 22 25| U RS-
485 == £ MB(RIS 2 A L B)R
4 Tl M8 U7} &S| of QB LICH

2 XEE=0)
(TR) Calisma talimatlar

IST-MPXM-IOL
09/2020

IOLBOXE 2-jaw WH X}
5 =3 #7|4 J8ly

IOLBOX icin 2 ceneli
paralel kendiliginden
merkezlenen elektrikli
tutucu

Tutma kuvveti

Bu elektrikli tutucu yuku gerek

icten gerekse distan kavrama
uygulamalarinda kullanilabilir.

Parca ¢ene strogu sinirlari icinde
herhangi bir pozisyonda tutulacaktir.
Parcanin kavramasi gerceklestikten
sonra parca yay kuvveti ile tutulacaktir
(motor KAPALI ve tiketim SIFIR’dir).
Elektrik kesintisi durumunda dahi bu
sekilde calismaktadir.

Ayrica, gic beslemesi olmadiginda bile
tutucu mekanizmasi geri ddnemezdir.
Bu nedenle tutucuyu manduel olarak
acmaya veya kapamaya calismayiniz.

Elektrik baglantisi

Bu tutucu, 24 Vdc glic kaynagi ve
RS-485 seri iletisim sinyali (A ve B
diferansiyel kanallan) i¢in bir 4-pinli M8
konektoru ile donatiimistir.

I0-LINK QIO-Link Fieldbus
MASTER Type B | Ethernet
10LBOX
Junction Terminal
RS-485 "% node
- Modbus 1 1 .
E HU 5
) - | M 2E
BU+24vde H 1 &
B BK =k <'|:| 4 5 tutucuya
3 _WH BN : | kadar
Slave ID = 1 Slave ID = 2 Slave ID =5

J2|mi ofzfo Zi2ts| MeiEl EE
DEHA TR2EZS E5) 10LBOXS}
R/ LA 0|5t £2i|0|E ID(Baud
Rate 9600)2 2|1 H|0|E{Z Qj&L|Ch

o= Ho[E ei7|E 2Ist ARLIAOIM
O | L ct.

10LBOX Request

Reply

1 4 0 0

word
pinza | Risposta | Datasize | SlaveID [ Function | Number of data | Data 1-2 (Position) | Data3-4 (stroke) | crcHi [ cReLo |
Grippers byte 1 4 4 0 2 0 203 255 200

Tutucu, asagida kisaca tarif edilen
standart Modbus protokolu ile IOLBOX
ile iletisimde bulunmakta, slave ID ile
tutucu verilerini okumaktadir (Baud
Rate 9600).

Veri okumaya ait iletisim 6rnegi asagida
verilmektedir.

I [T e
68 N 95N

Ser 215N
Toplam tutma kuwveti

30°C 201 A ot

30°C ortam sicakliginda frekans 0.75 Hz 1.2 Hz 0.85 Hz
J2| =3 Azt
Tutucu caligma siiresi 03s 0.28s 03s
30°C &20iM FE| W02
30°C ortam sicakliginda galisma gevrimi 45% 68% 51%
o3 Mz
Pik akimi 0.9 Apk 1.2 Apk 3.8 Apk
x| M=
ﬁoﬁinggklm 0.3 Arms 0.4 Arms 0.8 Arms
HE{AQl= 2 nte
Firgasiz motor giicii 6w 1w 23 W
XE o
=Ty — ° - ®
Calisma Sicaklig 5°+60°C

M Sensorler

St Q|X|= StLt Eee 1 0| A X7| A Galisma pozisyonu ¢ene icindeki
(BM)Z solah £~ 9lom, Xp7| M= = miknatislar vasitasiyla pozisyon tespiti
(jaws) LSOl Q= XtMo 2 Q|X|E HEEE  yapan bir veya birden fazla manyetik
& ASLILE sensor (opsiyonel) ile yapilabilir.
KtM|SH L2 " M2 MMe Detaylar icin “Aksesuarlar” bélimiine
EREHIAQ. bakiniz.

28 Xp7| MME AIRE AL, 28 XpA Manyetik yakinlik sensorlerinin

20| g2 RO|Lt 23t xp7|F0| 9

ore 3 Q= kullanimi, algilama sorunlara neden
O||M= ZEX| 2H|7} et A 9looa olabilmeleri _nedeni ile bU)ﬁUk gapll
0|21 oIM= AR S |5l =AAIR. ferromanyetik malzeme kdtleleri ya da

yogun manyetik alanlar s6z konusu
oldugunda kullaniimamalidir.
Kullanilabilen sensorlar:

AFR 7Hs3H MIA:

)

SN4N225-G |PNP | 2.5m #|0|2 *
SN4M225-G | NpN | 2-5m Kablo SN... our
SN3N203-G |PNP | M8 ALH Z2{1 F{:lE l PNP

SN3M203-G | Np | M8 konektor Magneto-resistive )
SSAN225-G |PNP | 2.5m #[0|& +
SS4M225-G | NPN | 2-5m Kablo "

SS3N203-G | PNP | g AL Zp{ FulE = o
$S3M203-G | Npn | M8 konektor = B

3M 22 #0|2 L LEDS} &A| Hepsi 3 telli diiz kablo ve bir LED ile

S ELC donatiimistir.
Z(jaw)  Xp7| MM
Cene Miknatis ~ Sensoér

Dikkat

Tutucunun su maddelerle temas
etmesinden kacinin: korozyona neden
sogutucular, taslama tozu veya parlayan
Kivilcim.

J2|" £ APOjof| £TE &2 X
2 E ofl, J2(mel 20| 2 o™
=H| g0{0F FLICE

Tutma aparatlari ile arasina herhangi
bir kisinin elini koymadigindan ve
tutucu yolunda herhangi bir nesne
az|He J2|H7F &EE JME| 7| AR olmadigindan emin olun.
X ZtsSoliM= oF 2|0, s =7tk o
BIE Ll oM RS ZA60f BHLICH Montg .edlldlgl. makinenin
Ulkenizin emniyet mevzuatlarina
ya da standartlarina uygunlugu
beyan edilmeden 6nce tutucu

calistinimamalhdir.

IOLBOX 2 |ODD H&
https://www.gimatic.com/

Number of dat CRCH CRCLO IOLBOX ve 10DD hakkinda bilgi icin
0 2 7

255 https://www.gimatic.com/





