
www.gimatic.com 205

10
/2

02
4

MCD
MCD

1

Y

α

X

F2; F3

X

Z

α

Y

22
.4

M3(x2)
 Ø5 H7 +0.012

3.
4

4

13

3

3.
6

1.
9

25 ±0.02

R25

18
.8

40.3

M
3(

x4
)

 Ø
3 

F7
 

R2
2.

25

25
°

7.
75

M3(x2)

13

44.5 ±0.02

52.5

3 2

MCD124

MCD124

204 g

X² + Y² 1 mm

α 10°

F2 200 N (6 bar)

F3 20 N (6 bar)

Mini compliance

Mini compliance device, for small grippers
• X-Y and angle α compliance [1].
• Rigid in Z direction.
• One air lead to get the central zero position [2].
• Another air lead to lock in any offset position [3].

Weight

Maximum radial compliance

Maximum angular compliance

Locking force in central position

Locking force in off-centre position

Mini compensatore
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Mini compensatore per pinze piccole
• Compensazione in X-Y e nell’angolo α [1].
• Rigido in direzione Z.
• Un canale dell’aria per avere la posizione di zero centrale [2].
• Un altro canale per il bloccaggio fuori centro [3].

Peso

Compensazione radiale massima

Compensazione angolare massima

Forza di bloccaggio nella posizione centrale

Forza di bloccaggio fuori centro


